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1 Foreword 

1.1 Introduction  

Many congratulations on the acquisition of your new Perrot Sirrah Irrigation Management System. 

You now have at your disposal a highly modern, modular system that leaves nothing to 

be desired when it comes to automatic monitoring and control of all key irrigation facilities functions.  
 

 

 

Please carefully read all the way through this user manual and take 

note of its advice. Use this manual to familiarise yourself with the 

irrigation management system, the correct way to use it and 

the safety instructions. 

 

 

For safety reasons the irrigation management system may not be used by 

 

children, anyone aged under 16 or anyone  
who has not read this user 

manual. 

 

 

 Please keep this manual safe! 
 

 

If you have any questions about the programming or about any specific functions, please do not hesitate to 

contact your specialist dealer or our technical support team. How to contact us: 

 
REGNERBAU CALW GmbH 

Industriestraße 19‐29 

 

D‐75382 Althengstett   

Tel. +49 7051 1620 

 

 

E‐mail: technik@perrot.de 

 

 
Legal notice: 

Without our written consent this documentation and the associated software may neither be copied, transferred, changed nor translated into a 

different machine language. Creating a back‐up copy for personal use is allowed. 

This documentation and the associated software have been produced based on the latest technological advances. Perrot Regnerbau Calw GmbH shall 

not be liable for any losses arising directly or indirectly from the use of this documentation or the associated software or for any consequential losses 

except in cases of wilful intent or gross negligence.  

We reserve the right to make changes to the documentation, the hardware and/or the software. 

All brand names mentioned in this documentation are the intellectual property of the respective rights holders, including where this has not been 

separately stated.   
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1.2 Basic information about this user manual 
 

This manual is consciously directed both at new and advanced users and we will therefore 

jointly familiarise ourselves bit by bit with the complex world of irrigation management.  

Initially we present some common basic principles, definitions and an example set‐up in order to make 

starting to use the system and entering data easier. 

Using the data and information that we have, we will then move on into the programme and configure it step 

by step. In this way you will get to know the interrelationships that make it easier for you to configure your 

irrigation management system using your own data and to adapt/manage it in the way you wish.  

And completely by the by you will also learn a great deal about the fundamental way in which your PERROT 

irrigation system works. 

For advanced users the next list of content is important. Listed here with page numbers are the individual 

topics and terms, which can then be referred to directly. 

 

Symbols at the side of the page highlight specific information and instructions: 

 

 

Here we provide information that could prove useful for you  
in this section.  

 

 

Here we give you an important instruction that you must 

follow without fail! 

 

Let’s proceed as follows: 

 

 
Data collection 

In order to enter data into an input screen, all items of data must  
be immediately available. The first thing that needs to be done, 
therefore, is for all data to be collected. 

     

 

 

 

Data entry 
On which screen do I enter specific data? 

How do I use the input screen? 

     

 
Configuration of the 

operating resources 

Using the technical data of the individual resources, the 

programme for controlling the irrigation system can now be 

configured. 
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2 System functions 
 

2.1 How does the irrigation system work? 
 

For ‘Irrigate on demand’ the following function groups are required: 

 
Actuators  Logic / Control unit  Sensor system 

 
 
2.2 Actuators 
In order for a recessed sprinkler to water an area of grass, a pump has to pump water to it via a system of 

pipes.  As you would not want every sprinkler to start watering the ground at the same time, valves are 

installed between pump and sprinkler. The pump and valve are connected to the control system via a 

decoder. 
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2.3 Control unit / Logic 
All entered items of data, signals via sensors and management data get logically processed and from this 

actions are derived. The SIRRAH bridge PC sends commands via the valve control unit (VCU) and data cables 

to the decoder of the pump or valve and in the case of bidirectional decoders receives feedback via the same 

system (bidirectional). 

 

2.4 Sensor system 
Pressure and flow rate sensors check the effectiveness of the commands issued by the control unit and using 

any error messages it is thus possible to look immediately for the cause. 

In the event of rain or strong wind any scheduled watering can be stopped. The control unit receives relevant 

signals from the rain monitor and/or wind sensor. 
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3 VCU and decoder installation 
 

3.1 Installation of the VCU’s hardware and power supply  
On‐site preparation for the installation of the valve control unit (VCU) 

 

 For the power supply you need a Schuko socket. 
You disconnect the green‐and‐yellow protective earth conductor from this socket. 

The earthing is done via the VCU. 

 

 Plug the mains protection adapter supplied with the system into the socket. 
   

 Mount the VCU in a suitable place on the wall. 
  Connect the decoder cable to terminal 34/35. 

  If multiple decoder cables have been laid (up to 3), please use 

in addition terminals 36/37 and 38/39 (see cabling diagram in section 3.4) 

 

  Then connect any sensors, e.g. 

  a MiniClik rain sensor, to the terminal provided for this purpose. 

 

3.2 VCU power connection and earthing 
 Earthing is done as per the sketch using an earth strip. 

The earth strip (at least 20 metres long) is laid as per the sketch in a trench at least 70 centimetres 

deep. The earth resistance should be less than 10 Ohms. 

In ground with poor conductivity (gravel or sand) two 20‐metre strips should be laid. 

On an inside wall mount an equipotential bonding bar.  

  Connect the earth strip to the bonding bar. 

The bonding bar is connected to the VCU by means of a 1 x 16mm² (green‐and‐yellow) earthing cable. 

Connect the earthing cable to the VCU’s earth bar 

  and the equipotential bonding bar. 

  Order number for earthing kit: SB50001. 

 

 On the right side of the VCU there are 2 Schuko sockets. 
Please plug the connection cable of your SIRRAH bridge PC into one of these or into any other socket. 

 

 Install the required router near to your SIRRAH bridge PC. 
If you set up your PC/laptop near to your SIRRAH bridge PC, you will need another power supply for it. 

 

 Now plug the VCU’s mains plug into the mains protection adapter, which is already plugged into the 
power supply’s Schuko socket. 

  Now connect the VCU to your SIRRAH bridge PC’s COM 1 serial interface. 

  If your SIRRAH bridge PC has two identical sockets, please use the one marked Port 1, COM 1, Ser. 1 ,  

  A or similar. 
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 Now switch on the power supply. 
  The VCU will confirm this with a beep. 

  The green LED on the VCU glows steadily. 

  The yellow LED flashes briefly at relatively long intervals whenever: 

 the VCU is communicating by means of the serial interface with the SIRRAH bridge PC 
     & 

 Perrot Sirrah has been started up 
     & 

 the VCU is NOT set to passive on Installation Data / Control Unit menu 
(see section 5.2.2). 
 

  The red LED must be off. 

   

If the red LED is on, there is a fault in the decoder cable. 

 

 
Please check all cable and decoder connections. 
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3.3 Control units’ cabling 
It is possible with the VCU to control up to 250 stations. If you need to control more stations, you can connect 

up to 7 extension units to the VCU. This results in a capacity of up to 2,000 stations. 

In the case of such interconnection you must pay attention to the following points: 

 

A) Power supply and earthing 

 Earthing 
If VCU and extension unit are installed directly next to each other, the earthing can be connected 

through from the VCU to the extension unit. 

If the distance between them is too big, both the VCU and the extension unit have to get a 

separate earthing as described in section 2.2. 

 The extension unit gets its own power supply, like the VCU. 
 

b) Communication 

The control commands are given from the SIRRAH bridge PC to the VCU and from the VCU to extension 

unit 1 and from extension unit 1 to extension unit 2, etc.   

 
 

For this purpose the VCU and the extension units need to be connected by a communication cable. In 

relation to this you must pay attention to the following points: 

 The type of cable you need is a 2‐core shielded cable with twisted wires (e.g.  NYCY 2 x 
1.5/1.5mm²) 

 Min. CABLE CROSS‐SECTION at: 
 1000m distance:   1.5mm² 
 2500m distance:  2.5mm² 

 
Setting the DIP switches (extension units only) 

 extension unit 1: Switch 2 set to 1, remaining switches set to 0 
 extension unit 2: Switch 1 set to 1, switch 2 set to 1, remaining switches 

set to 0 
 extension unit 3: …..etc. 

See also sketch below   
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Wiring diagram for RS 485 communication connection  
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3.4 Wiring diagram for VCU 
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3.5 Wiring diagram for decoders 

 

 

 

 Per VCU a maximum of 250 decoders may be connected. 
 Each VCU has a stand‐alone decoder cable system and must  

        NOT  
be connected via the decoder cable with any other VCU. 
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A) Wiring of decoders for controlling one solenoid 

 
 
 
B) Wiring of decoders for controlling 2 solenoids 
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Wiring of decoders for controlling 2 solenoids (in series) 
 

 
 

 

The solenoids get connected to the decoder in series.  
This results in the solenoids’ optimum force of attraction being achieved. 
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4 Irrigation system structure 

4.1 Explanation of the structuring options  

Perrot Sirrah’s variable programme structure facilitates a custom configuration when setting up the system 

data, also known as installation data.  The division into areas can be oriented on game‐based aspects or also 

on workflows. It is thus left to the user whether they want to combine the whole system as one area or 

whether splitting it into multiple areas would make it clearer. 

Perrot Sirrah gives users the opportunity to split the system data into up to 10 areas and 10 pump stations, 

regardless of whether the irrigation programmes are to run in parallel or in succession. 

As the division into areas is of elementary significance for the operation of the irrigation system and for the 

creation and running of the irrigation programmes, we would like to use the following examples to illustrate 

to you the advantages and/or also disadvantages that the individual variants bring with them.  

For you as the user it is important that you have a clear vision before you begin with data entry and thus also 

with the structuring. 

Variant 1  

 

 All valve data assigned to only one area 
 All valves are served from one pump station 
 Irrigation programmes can run only in succession 
 Example: 9 or 8 hole system with one pump station  
 Simplest variant 
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Variant 2   

 

 Valves are split into 2 areas 
 Each area is served from its own pump station 
 Both areas’ irrigation programmes can run in parallel 
 Example: A self‐sufficient (hydraulically separated) 9/18 hole system is added to an existing 9/18 hole 

system. 
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Variant 3 

 

 Valves are split into 2 areas 
 Both areas are served from the same pump station 
 Both areas’ irrigation programmes can run only in succession 
 Example: Existing 9/18 hole system is expanded.  

Existing pump station potentially enlarged. 
Advantage:   Valve data clear in relation to system 
Disadvantage:  One system’s pipe run lies idle ‐> Pressure losses greater 

 

 

 Each area has to have a pump station assigned to it 
 When using more than c. 300 valves (decoders), you should for the sake of keeping a 

good overview sub‐divide into a new area wherever possible. 
 A pump system can be notionally split into 2 systems in order in this way to obtain 

smaller and more clearly arranged areas. 
 When using hydraulically separated systems, you should always sub‐divide into 

areas, as that is the only way in which the systems can be operated simultaneously. 
 

The number of areas is completely independent of the number of VCUs.   
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4.2 Entering the irrigation system’s installation data 

4.2.1 Irrigation cycle 

Based on the data entered, the programme calculates the required irrigation cycle and time. The necessary 

commands are sent via the PC's serial interface to the valve control unit (VCU). The VCU passes on these 

commands via the decoders to the pumps and valves whenever an irrigation programme is being launched. 

The VCU receives signals via sensors and passes the signals on to the control system for processing. 

 
How the individual components work is explained in greater detail in the next section. 

 

4.2.2 What data do I need for the programme? 

In order to be able to start an irrigation programme all of the individual components’ required data must 

have been saved. For this purpose please use the individual manufacturer data sheets and system layout. 

 
Use only original data from the manufacturer!  

 

 The following data is needed from the individual components: 

Component  Parameters 
Base 
value  Comments 

Pump  Flow rate in m³/h    Take from the pump data sheet 

  Resource ID    Pump name 

  Decoder no.    To which decoder is the pump connected? 

  Bidirectional data transfer?    Can the pump’s decoder send signals back? 

  Control unit no.    To which VCU is the pump connected? 

  Efficiency in %    What level of strain should be put on the pump? 

 

Valve  Flow rate in m³/h    Take from the connected sprinkler’s data sheet 

  Area watered in m²    Work out using the area watered by the sprinklers. 

  Resource ID    Station name 

  Decoder no.    To which decoder is the station connected? 

  Control unit no.    To which VCU is the valve connected? 

  Bidirectional data transfer?     When using bidirectional decoders. 

  Pressure sensor?    Is the valve’s flow rate monitored by a pressure sensor? 
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Sensors 

Component  Parameters  Base value  Comments 

Sensor       

       

       

       

       

       

       

 

Here is an example for creating an equipment parts list: 

Item  Name  Unit 
Manufact
urer‐ 
Standard 

Model 
Technical data ‐ 
Order number 

Associated 
decoder 

Associated 
control unit 

Associated 
pump 

Comment 

                   

                   

                   

 

4.2.3 Our example system 

In order to have a basis for entering data, let us present to you a 1‐hole golf course as an example course.  

 

1‐hole golf practice ground 
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The following components are installed: 

Item  Name  Unit 
Manufact
urer‐ 
Standard 

Model 
Technical data ‐ 
Order number 

Associated 
decoder 

Associated 
control unit 

Associated 
pump 

Comment 

Tee 1/1 

1  Solenoid valve  1  Perrot  MVR 1” 
1” to 12m³/h 
SG50305 

1  1 (VCU) 
L flow zone 
M flow zone 
Pump 

 

11 
Part circle 
recessed 
sprinkler 

4  Perrot  LVZA22WH 

Nozzle 4.5mm 
500m² 
WW=14m 
Q=1.6m³/h 
P=5bar 

1  1 (VCU)     

3 
Full circle 
recessed 
sprinkler 

1  Perrot  Triton‐L VCID 

Nozzle 12mm 
1200m² 
WW=28m 
Q=14m³/h 
P=5bar 

3  1 (VCU) 
Flow zone L 
M flow zone 
Pump 

 

4 
Full circle 
recessed 
sprinkler 

1  Perrot  Triton‐L VCID 

Nozzle 12mm 
1200m² 
WW=28m 
Q=14m³/h 
P=5bar 

4  1 (VCU) 
L flow zone 
M flow zone 
Pump 

 

5 
Full circle 
recessed 
sprinkler 

1  Perrot  Triton‐L VCID 

Nozzle 12mm 
1200m² 
WW=28m 
Q=14m³/h 
P=5bar 

5  1 (VCU) 
L flow zone 
M flow zone 
Pump 

 

6 
Full circle 
recessed 
sprinkler 

1  Perrot  Triton‐L VCID 

Nozzle 12mm 
1200m² 
WW=28m 
Q=14m³/h 
P=5bar 

6  1 (VCU) 
L flow zone 
M flow zone 
Pump 

 

7 
Part circle 
recessed 
sprinkler 

1  Perrot 
Triton‐M WD‐
VCID 

Nozzle 6mm 
150m² 
WW=18m 
Q=5m³/h 
P=5bar 

7  1 (VCU) 
L flow zone 
M flow zone 
Pump 

 

8 
Part circle 
recessed 
sprinkler 

1  Perrot 
Triton‐M WD‐
VCID 

Nozzle 6mm 
150m² 
WW=18m 
Q=5m³/h 
P=5bar 

8  1 (VCU) 
L flow zone 
M flow zone 
Pump 

 

9 
Part circle 
recessed 
sprinkler 

1  Perrot 
Triton‐M WD‐
VCID 

Nozzle 6mm 
150m² 
WW=18m 
Q=5m³/h 
P=5bar 

9  1 (VCU) 
L flow zone 
M flow zone 
Pump 

 

10 
Part circle 
recessed 
sprinkler 

1  Perrot 
Triton‐M WD‐
VCID 

Nozzle 6mm 
150m² 
WW=18m 
Q=5m³/h 
P=5bar 

10  1 (VCU) 
L flow zone 
M flow zone 
Pump 

 

13  Pump CR16‐10  1  Grundfos  CR16‐10  16m³/h  246  1 (VCU)    Bidirectional 

14  Pump CR8‐10  1  Grundfos  CR8‐10  8m³/h  247  1 (VCU)     
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4.2.4 Incorporating the flow zones 

As the irrigation is performed, the software causes as many valves to open as the pump capacity permits. This 

occurs based on a set algorithm that takes account only of the flow rate of the individual valves, not however 

of how the run of pipes is arranged. 

For the irrigation calculation it is therefore important to split the pipe network up into hydraulic flow zones. 

Using this information the software is able to make optimum utilisation of the pipe network and pump 

capacities. 

 

So using this data, let’s now get started with the Perrot Sirrah software! 
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4.3 Creating areas 

Different facilities, such as sports grounds, parks or golf courses, etc., can be controlled with just one SIRRAH 

bridge PC. As mentioned above (section 5.2.1), one facility can also be sub‐divided into different areas.  

 

 

 

To create a new area you need administrator rights. 
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5 Getting started with Perrot Sirrah 

Perrot Sirrah is a web‐based irrigation programme, which can be operated best via Google Chrome. You are 

provided with the relevant link when you make your purchase. 

Here is a link for access to a demo version: https://perrottest.sirrah.cloud 

 

Either save the link as one of your favourites in Google Chrome or create a short cut on your desktop. 

As it is web‐based, the Perrot Sirrah irrigation programme can be operated via the Internet from any other 

computer as long as the access path has been appropriately saved. 

 

The Perrot Sirrah is the actual irrigation programme, in which: 

 All data is documented 
 The irrigation programmes are created 
 The irrigation programmes are worked out and executed. 

 

For this reason this part of the programme must always be active whenever the irrigation is being run. 

 

We recommend:  
Perrot Sirrah should remain in operation throughout the entire irrigation season. 
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5.1 Launch user programme 

In order to be able to work with Perrot Sirrah you have to open the corresponding link via Google Chrome. 

The link will have been provided to you when you made your purchase. 

Following initial installation the user is given administrator rights with: 

 User name:  Perrot 
 Password:          Perrot 

After logging on, the user can then work with Perrot Sirrah with no limitations. 

 

The Main Menu is split into different menu categories, a status indicator and the main switch (active/inactive) 

/  .  

The Main Menu is structured in a way that enables intuitive operation.  

The starting point is always the Main Menu, from which you can get directly to the different menus.  

Whenever you are on any menu, you can always return directly to this Main Menu via the   button 

(top right). 
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5.2 Installation Data menu category 

 

Saved in this menu category are all necessary items of data for enabling 
efficient operation of the irrigation system. 
 
Each menu is separately explained in the following sections. 

 

5.2.1 Areas & Graphics 

 

 

    
Click on New Course  

  
Give the area a name 

    
Click Save 
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Choose graphic 

   

   

 

 

  
Select image file 

 
Click Open 

   

 

 

 

  
Click on Yes 

   

 

Wait until the file has 
been uploaded 
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Now you can have the graphic 
displayed 

   

   

 

 

 

  

By clicking OK, leave the display 
again 

   

 

To delete an area, click on the 
waste‐paper basket 

   

 
Back to Main Menu  
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5.2.2 Control Unit 

 

The control unit (valve control unit, VCU for short) passes the commands on from the SIRRAH bridge PC to the 

connected actuators. It also, however, receives data from the connected sensors and decoders. It is the 

interface between SIRRAH bridge PC, actuators and sensors. 

A system can consist of up to 8 control units (VCUs). 

 

    
Create new control unit 

  
Give the control unit a number 

 
Give the control unit a name 

   
Save 

 

 

 
 

  

To set the control unit to Active, click 
in this field 

   

 

 
Wait until the green tick 
appears 

  Active 

  Passive 

 

If the VCU is not connected to the PC, the control unit is set to Passive. To transfer new 
software to the VCU (i.e. to do an update) the Passive field must be ticked. 

 

 

 

To change the name/number of the 
control unit, click on the text field, 
edit the text and click on another 
field or confirm by clicking Enter. 

   

 

To delete a control unit, click on the 
waste‐paper basket 

   

 
Back to Main Menu  
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5.2.3 Pump Station 

 

Each area has to have a pump station assigned to it. 

Each pump station can consist of up to 9 pumps, which can be controlled as needed by Perrot Sirrah. 

 

    
Create new pump system 

  
Give the pump system a name 

   
Save 

   

 

Multiple pump systems can 
be created 

 

 

 

    
Create pump 

  
Enter the pump’s decoder number 

 
Enter the pump’s name 

 
Enter the pump’s flow rate 

 
Assign the pump’s control unit 

 
 

 

Here you can set the pump to 
Active or Passive 

 

If the pump is being controlled via a 
feedback decoder, the green tick has 
to be clicked here  

   

   
Save 

       

 

Pump Passive: 
If the pump has been installed but is 
currently not to be used, the pump capacity 
does not get taken into account by the 
programme. 

 

Multiple pumps can be 
assigned to one pump 
system. 
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For the next pump proceed as 
described above 

   
   
   

 

Ensure that the correct pump 
system and correct pump are 
selected (change if necessary) and 
complete the pump data. 

 

 

  

For the next pump proceed as 
described above 

 

You can tell that a pump system is 
active by the black border around the 
field 

   
   

 

If you have created multiple pump 
systems, make sure that you have 
created the individual pumps in 
the right one.  

 

 

  

For the next pump proceed as 
described above 

   

 

To delete a pump, click on the waste‐
paper basket 

   

 
Back to Main Menu  

 

 

  

To print out the overview of the 

pumps, click on the printer   

  

A PDF now gets automatically 
produced. Click on it, then the PDF 
opens 

   
   

   

 



SIRRAH MANUAL   

User Manual Sirrah 2020‐10‐13.docx  Last revised: 13.10.2020  Page 32 / 100 
 

 

  
The file can be downloaded 

  
or printed out. 

   
   

   

 

 
  

Close the tab in order to return to 
the Pump Station menu 

   

 
Back to Main Menu  
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5.2.4 Flow Zones 

 

 

When performing irrigation, Perrot Sirrah tries to open as many valves as the pump capacity 

permits. 

 

If the valves are not assigned to a flow zone, this takes place based on a set algorithm, which takes into 

account only the flow rate of the individual valves, not however the arrangement of the pipe run or its 

dimensions. 

As it can, however, be very disadvantageous for the efficiency of the irrigation if, for example, the 

simultaneously working valves are being fed from the same pipe run (pressure loss), it is necessary to give the 

Perrot Sirrah software information about which valves are being fed from which pipe run and the pipe runs’ 

maximum permitted flow rates. 

By dividing the pipe network into flow zones, it is possible for Perrot Sirrah to make optimum use of the 

network and to achieve optimum pressure conditions at the irrigation stations concerned. 

Work out the maximum flow rate, taking into account the pipe dimension and length. 

 

 

  
Give the L flow zone a name 

  
Enter flow rate 

   
Click 

   

 
Create further L flow zones as 
described above 
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Give the M flow zone a name 

  
Enter flow rate 

   
Click 

   

 
Create further M flow zones as 
described above 

 

 

  
Open the flow zone overview  

   

     

   

   

 

 

Input range:  0 ‐ 999 m³/h 

The water consumption of a flow zone can never be greater than the capacity of the 

pump(s). 

 

 

The L flow zones are the top‐level flow zones and can each be further divided into M flow 

zones. An M flow zone is always subordinate to an L flow zone! 

 

   



SIRRAH MANUAL   

User Manual Sirrah 2020‐10‐13.docx  Last revised: 13.10.2020  Page 35 / 100 
 

 

The flow rate of an M flow zone is dependent on the flow rate of the L flow zone and can never be greater 

than the total pump capacity or flow rate of the latter. 

Input range:  0 ‐ 999 m³ 

It is also possible for multiple M flow zones to be assigned to one L flow zone. The actual assignment does not 

occur until entry of the valve data. 

 

    

To print the overview of the 
flow zones, click on the 
printer. 

  

A PDF now gets automatically 
produced. Click on it, then the PDF 
opens 

   
   

   

 

 

  
The file can be downloaded 

  
or printed out. 

   
   

 

The actual assignment does not 
occur until entry of the valve data. 
When doing a new installation the 
system therefore contains no figures. 

 

 

  

Close the tab to return to the Flow 
Zones menu. 

   

 
Back to Main Menu  
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5.2.5 Sort Name 

 

Each valve/station can be (but doesn’t have to be) assigned to a sort name and 
to holes as a search and sort criterion. This name helps on other menus when 
creating irrigation programmes or searching for a valve.  Especially where you 
have a large number of valves this is indispensable. 

 

 

The sort name should be an umbrella term for multiple valves 

 

 

    
Click 

  
Enter the sort name 

 
Press Save 

   

 

 

    
Click 

  
Give the hole a name 

 
Click Save 

 
Back to Main Menu  
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5.2.6 Station Data 

 

On the Valves menu each valve gets assigned to a pump system, a valve 
control unit responsible for it, one or more hydraulic flow zones and its 
decoder number. It is also given a valve name. The figures for the irrigated 
area and the flow rate are also entered for each valve. 

 

 

These figures are defined at the time of installation by the installer.  

The more accurate the figures are, the better the result of the irrigation will be. 

 

 

Input ranges: 

Flow rate:    0  999m³/h 

Irrigated area:  0  99999m² 
 

Suggested valve abbreviations: 

T   =   Tee 

B   =   Bunker 

D   =   Driving range 

FW  =  Fairway 

G  =  Green 

P  =  Pitching green 

R  =  Practice area 

WW  =  Walkway 

 

Example: 

G  01  ‐  1 
       

Green 
 

Hole no.    Serial valve 
number 

 

The valves are listed in the irrigation programmes in alphabetical order.  

You can influence this order by how you name the valves. 

 

Bad naming:      Optimal naming: 

  G1            G01 

  G10            G02 

  G11              : 

  G12            G09 

    :            G10  

    :            G11 

  G18              : 

  G2              : 

  G3            G18 

 

 

 Use decoder numbers 1 ‐ 245 for controlling the valves 

 Use decoder numbers 246 ‐ 250 for controlling the pumps. 

 Decoder numbers 251 ‐ 255 should be left unused as reserves. 
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Press 

  

 Select control unit 

 Give the station a name 

 Select sort name 

 Select hole 

 Select L flow zone 

 Select M flow zone or leave set to 
default 

 Enter area 

 Enter flow rate 

 Feedback:   Yes /   No  
(change by clicking) 

 Pressure sensor: :   Yes /   No 
(change by clicking) 

 
Click Save 

     

 
 

Create further stations as described 
above 

 

 

The valve property Feedback gets highlighted with a green tick if the decoder installed is a 

bidirectional one.  

It sends information back to the VCU. 

The valve property Pressure Sensor gets highlighted with a green tick if the valve installed is 

a solenoid valve with a pressure sensor that is controlled by a bidirectional decoder. 

This function is for reporting the valve status back to the VCU and can be used only in 

combination with the Feedback field. 
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To print the overview of the 
station data click on the 
printer. 

  

A PDF now gets automatically 
produced. Click on it, then the PDF 
opens 

   
   

   

 

  
The file can be downloaded 

  
or printed out. 

   
   

   

 

 

  

Close the tab to return to the Station 
Data menu 

   

 
Back to Main Menu  
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5.2.7 Sensors 

 

 
Sensors 
With the Perrot Sirrah software the irrigation can be influenced with the help of sensors, e.g. a rain detector 
connected to the system or individually connected sensors for flow rate, pressure or wind strength.  
 

System Data and Sensors 
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S3 Closer:    This connection is used for a rain detector. (Digital input) 

S4 Opener:    This connection is used for a rain detector. (Digital input) 

S5 Q/l:      This connection is used for a flow‐rate sensor. 

      (Analogue input. Range: 0‐20mA) 

S6 P/l:      This connection is used for a pressure sensor. 

      (Analogue input. Range: 0‐20mA) 

S7 V/I:      This connection is used for a wind gauge. 

      (Analogue input. Range: 0‐20mA) 

S8 XY/l:    This connection can be used for another sensor. 

      (Analogue input. Range: 0‐20mA) 

S9 Frequency 1:    This connection is used for a sensor with frequency output 

      (Frequency range must be greater then 5‐10 Hz. Input range: 0‐1000 Hz) 

S10 Frequency 2:  This connection is used for a sensor with frequency output 

      (Frequency range must be greater then 5‐10 Hz. Input range: 0‐1000 Hz) 

Connection Types:    Here you give the sensor an appropriate name 

      (e.g. what is being measured). A maximum of 8 characters is allowed.    

 
Working with sensors 

 

At the VCU’s connections S5 to S8 the current from the respective sensor gets measured 

and passed on to the software as a current value. At the VCU’s connections S9 and S10 

the frequency gets measured and passed on to the software as a frequency value. Using 

these values, the software calculates the scale and offset, the pressure or the speed of the 

respective sensor and then shows this value in the report or on the Installation Data / 

Sensors menu. 

 

Scale 
As the control unit (VCU) can only measure values in mA or Hz, it is possible with the help of a scale to output 
a corresponding pressure or speed in the up‐to‐date report. 

 
  Calculation:  1 Hz = ?m/s  Scale x Measured value in Hz = Displayed measurement in m/s 

      1 mA = ?bar  Scale x Measured value in mA = Displayed measurement in bar 

      1 mA = ?m/s  Scale x Measured value in mA = Displayed measurement in m/s 

  Example 1:  With one rotation a wind gauge generates 4.4 pulses per second (4.4Hz) 

One rotation equates to wind speed of 1m/s. 

      ? m/s = 1Hz:   1m/s: 4.4Hz = 0.22m/s at 1Hz   Scale = 0.22 

Example 2:  With a measurement range of 0‐25 bar, a pressure sensor generates a linear measured 

signal of 4‐20mA. 

      ? bar = 1mA:   25bar : (20‐4)mA = 1.56 bar at 1mA   Scale = 1.56 
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As at 4mA the sensor has a pressure value of 0 bar but the software would now display  

4x 1.56bar = 6.24 bar, the value displayed must now be corrected by an offset value. 

 

Offset 
This is a corrective value and relates only to the scale value of the analogue and frequency inputs. The 
corrective value gets subtracted from or accordingly added to the scale value. Using this corrected scale the 
calculation is now done. 
Input range: ‐999.9 – 999.9 

 
  Example:  With a measurement range of 0‐25 bar, a pressure sensor generates a linear  

measured signal of 4‐20mA. Scale = 1.56 (see example 2 above) 

      Calculation:    4mA x 1.56bar/mA = 6.24bar (displayed measurement) 

      Offset value:  Displayed measurement – Offset value = 0bar  Offset value = ‐6.24 

 

 

The result of measured value and scale gets corrected by the offset value with a minus 

sign (‐) in front of it and the actual value gets output.  

 

Connecting a rain detector 
When it rains, a rain detector functions like a switch that is directly connected to the control unit (VCU). If the 

rain detector reports a sufficiently high level of precipitation, the Perrot Sirrah software stops the irrigation. If 

it stops raining and within a user‐definable time the rain detector gives the OK to restart irrigation, the 

irrigation programme continues from the point at which it was stopped. 

 

Please pay attention to the rain detector manufacturer’s instructions for installation and 

operation. Do not activate any sensors that have not been installed! 

 

 

Do not install the rain detector inside the irrigation area itself! 

 

 

The rain detector does NOT have any effect on manually opened valves or on manually 

started programmes! 

 

Depending on make and model, a rain detector can be connected to the digital input of the control unit (VCU) 
as an opener or closer. 
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Connection diagram 

 

 

Recommended rain detector module: MiniClik rain sensor 

 

 

  

To activate the rain sensor click in 
this field 

 
Give the sensor a unique name 

   

 

 
Wait until the green tick 
appears 

  Active 

  Passive 

 

 

Make sure you know what type of connection you have installed:     
an opener or closer! 

 
Connecting a flow‐rate sensor 
The flow‐rate sensor displays on the  
Installation Data / Sensors menu the currently measured flow‐rate figure.  
On the Reports / Programme Reports 
menu the system documents the flow‐rate figure measured at the specified time. 
This indication of the flow rate can be used to check and optimise the theoretically calculated levels. It can 
also serve as a safeguard so that if the flow rate exceeds or drops below any critical levels the pump station 
gets switched off for its own protection. This can be the case, for instance, in the event of a burst pipe or if 
the pump is pumping against a closed valve. 
 

 

Please pay attention to the manufacturer’s instructions for installation and  
operation! Do not activate any sensors that have not been installed! 
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Connection diagram 

 
 

Connection example: 
Flow‐rate meter models:  Kobold turbine wheel flow meter with integrated transducer 

Model TUR 2… . 
Option A, output 0‐20mA 

Measurement data logging:  The flow‐rate meter’s stated measurement range, e.g. 2‐80m³/h, is logged on 
a linear basis from the 0‐20mA measured signal, i.e.: 1mA = 4m³/h 

Scale:        The scale value is 4.0 
 

 

At the maximum flow rate (here 80m³/h) the voltage drops from 24V to around 17V.  

Between the earthing and pin 20 the voltage goes up by the same amount. 

 

 

It is also possible to check that the transducer is working correctly by measuring the 

voltage between terminals 19 and 20 on the VCU. 
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Enter the previously calculated value 
for the scale. 

   

 

Connecting a pressure sensor 
On the Installation Data / Sensors menu the pressure sensor indicates the currently measured pressure.  

On the Reports / Programme Reports menu the system documents the pressure level that was measured at 

the stated time. Using these figures, you are able to determine whether any unwanted pressure peaks have 

arisen when starting the irrigation or when switching values on or off. You are also able to check whether the 

system pressure is too high or too low. You can conclude from this whether you should if anything increase or 

reduce the flow rates. 

They can also serve as a safeguard so that if the flow rate exceeds or drops below any critical levels the pump 
station gets switched off for its own protection. This can be the case, for instance, in the event of a burst pipe 
or if the pump is pumping against a closed valve. 
 

 

Please pay attention to the manufacturer’s instructions for installation and  
operation! Do not activate any sensors that have not been installed! 

 

Connection diagram 
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Connection example: 
Pressure sensor models:  Kobold model 3373.078.092 
        Output 4‐20mA 
        Measurement range 0‐25bar 
Measurement data logging:  The pressure sensor’s stated measurement range of 0‐25bar is logged on a 

linear basis from the 4‐20mA measured signal, i.e.: 1mA = 1.56bar 
Scale:        The scale value is 1.56  
Offset:        The offset value is ‐6.24  
 

 

After the pressure sensor has been connected, it is best to check that it is working correctly 
via the ‘Installation Data / Sensors’ menu. In the left‐hand column you will find the display 
for the analogue outputs’ current levels. If the pressure sensor has been connected as per 
the sketch above, the measurements are displayed at ‘Analogue 2’. If there is no pressure 
at the pressure sensor, what is displayed at Analogue 2 ought to be: 4mA. 
If no value is displayed, please check that the polarity is not the wrong way round.  
Also please check whether when the pressure levels change the current levels displayed 
likewise experience changes. If they do, the pressure sensor is correctly connected. 

 

 

  

Enter the previously calculated value 
for the scale. 

 

Enter the previously calculated figure 
for the offset value. 

   

 

Note that it is possible that an 
arithmetic sign will need to be 
entered in front of it, e.g. 
[‐]6.24 

 
 

Connecting a wind sensor 
Using a wind sensor it is possible to work out whether the programmed irrigation needs to be interrupted 
because strong wind is going to cause excessive water loss. 
 

 

Please pay attention to the manufacturer’s instructions for installation and  
operation! Do not activate any sensors that have not been installed! 
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Connection diagram 

 
 
 

Connection example: 
Wind sensor models:  Thies ‐ Clima 

Wind Sensor – compact; order no.: 4.3519.00,141 
E. output: 4‐20mA 
Measurement range: 0‐50m/s 

Measurement data logging:    The wind meter’s stated measurement range of  
         0 – 50 m/s is logged on a linear basis from the measured signal of 4 – 20ma 
Scale:  Determined from this is the scale, which is entered at S7 on the ‘Installation 

Data > Sensors’ menu.  

        Scale:  ma

sm

)420(

/50

 = 3.125  mas

m

 
Resulting from this also is the offset, which is likewise entered at S7 on the 
‘Installation Data > Sensors’ menu. 

        Offset: 4ma x 3.125 mas

m

 =  ‐ 12.5 
 
   



SIRRAH MANUAL   

User Manual Sirrah 2020‐10‐13.docx  Last revised: 13.10.2020  Page 48 / 100 
 

 

 

  

To activate the wind meter click in 
this field 

  
Wait until the green or red tick 
appears 

  

Enter the previously calculated 
scale for the wind sensor. 

 

Enter the previously calculated 
offset value for the wind sensor. 

 

Enter the previously calculated 
limit for the wind sensor. 

   

  Active 

  Passive 

 
 

All required figures have now been entered. Perrot Sirrah constantly determines the measured wind levels 
and documents them. 
 
 

Controlling the irrigation by the sensor system 
In passive state the purpose served by the sensors is to display the measured weather and system data, such 

as: 

 Precipitation 
 Wind speed 
 Pump pressure 
 Flow rate 
 User‐definable measurements 

 

If the sensors are activated, then in the event of the level exceeding or dropping below the specified limit, the 
irrigation process can be interrupted and/or terminated. 
 

 

 Please ensure that when the sensors are activated the label, scale and offset values 
have been previously entered 

 and that the limits entered are realistic, as otherwise the irrigation will get 
terminated for no reason. 

 
 

Sensors for the weather station  
Sensors S3, S4, S7, S8, S9 and S10 are intended for weather data. 
S3 and S4: are digital inputs, which are suited to rain detectors  
S7 and S8: are analogue inputs, which are suited to wind sensors 
S9 and S10: are frequency inputs, which can optionally also be used for wind sensors.   
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The values measured in the case of the analogue and frequency inputs are averaged by 
Perrot Sirrah so that, for example, any brief overstepping of the limits does not instantly 
lead to the irrigation being stopped. If in the case of any previously mentioned activated 
sensor a limit is exceeded, any irrigation programme running automatically then gets 
interrupted. 

 
The irrigation status indicates: ‘Interrupted by weather station’ for the rain detector and the wind sensor. 
For the period of time entered in the ‘Weather station interruption’ field, Perrot Sirrah then continuously 
checks whether, as a result of the level falling back below the limit, irrigation is cleared to resume:  
If so, irrigation resumes as long as the delay does not lead to any overlapping with the next programme. If 
there would be an overlap, the programme gets terminated and the system does not restart until the next 
programme. 
If not, the programme gets terminated and the next programme only started when the level falls below the 
limit. 

 

The weather station does taken into account any manually opened valves or any 
manually started programmes. Do not activate any sensors that have not been 
installed! 
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System‐monitoring sensors (S5/S6) 
S5 and S6 are analogue inputs to be used for pressure and flow‐rate sensors  
 

 

  

To activate pressure and flow‐rate 
sensors click in this field 

  
Wait until the green or red tick 
appears 

 

Enter limit for the flow rate 

 
Enter limit for the pressure 

  Active 

  Passive 

 

 Please make sure that for 
the activated sensors the 
label, scale value and offset 
value have already been 
entered 

 and that the limits entered 
are realistic, as otherwise 
the irrigation will get 
terminated for no reason. 

 
If the limit is exceeded for sensors S5 and S6 the assumption is that there is a system defect (burst pipe, 
closed valves, broken valves, etc.). To protect the system and the pump station the irrigation gets terminated. 
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The irrigation status indicates: ‘Fault S5/S6’  

 

The irrigation does not get terminated until the limit has been exceeded for over 60 
seconds. 

 

 

  

The only way to reset the fault is to 
click the ‘Confirm all’ button on the 
Support / Error Messages 
menu. The VCU then gets restarted 
and the fault deleted. 

   

 

 

You should naturally satisfy yourself before doing this that the fault in the system has been 
rectified. 

 

 

    

To print the overview of the 
sensor system click on the 
printer 

  

A PDF now gets automatically 
produced. Click on it, then the PDF 
opens 

   
   

   

 

 

  
The file can be downloaded 

  
or printed out. 
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Close tab to return to the Sensors 
menu 

   

 
Back to Main Menu  

 

5.2.8 Pump Management 

 

Switching the pumps on and off at the start/end of programmes 
If multiple pumps or decoders are connected to the control system, it is possible via the pump management 
function to use valves to control the 

 switching on and off 

 connecting and disconnecting 
of the pumps for optimum utilisation within the irrigation programme and when programmes are started 
manually 

 

To make the necessary entries you need administrator rights. 

 
Example process using pump management 
 

 

   

 

After all pumps are started, a valve does not 

get opened until the lead‐in time has elapsed. 

   

 

The interval time is the time between two 

pump starts or stops. 

   

 

After the valves are closed, the first pump 
does not get stopped until the run‐on time has 
elapsed. 
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The interval, lead‐in and run‐on time are delay periods that have a beneficial effect on the 
irrigation system hardware. These values are specific to each system and should be set 
such that no pressure surges arise. 

 

Default values: 
Interval time:  5 seconds  (no pumping    short interval time) 
Lead‐in time:  20 seconds  (lots of valves / long pipeline    long lead‐in time) 
Run‐on time:  20 seconds  (lots of valves / long pipeline    long run‐on time) 
 

Pump manager for automatic operation: 

 
   

 
Select the control unit 

     
Enter the relevant values 

 

During irrigation you should keep an eye on how the pressure changes in order, 
if necessary, to adjust the levels.  
In order to shorten the waiting time, it is advisable to enter shorter times here. 

 

Pump manager for manual operation: 
Manually the valves can be started from: 
 Graphic 
 Support / Control unit status 
 Transmitter TM1 or WTM 
 Smart phone 

 

 
   

 
Select the control unit 

    
Enter the relevant values 

 

During irrigation you should keep an eye on how the pressure changes in order, if 
necessary, to adjust the levels.  
In order to shorten the waiting time, it is advisable to enter shorter times here. 
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Connecting and disconnecting the pumps while irrigation programmes are running 
For when all pumps are being controlled via pump decoders Perrot Sirrah's pump management system has 
been developed in such a way that the activated pumps deliver the required flow rate as accurately as 
possible. 
 

Pump management during irrigation programmes  
During irrigation the pump manager checks the required pump capacity at the intervals (interval time) set on 
the Installation Data / Pump Management menu. 
The pump manager then calculates the optimum configuration.  
By connecting and disconnecting the pumps as required, it configures the set‐up in the optimum way.  
Connection always takes priority here over disconnection. 
At each interval a maximum of 1 pump is connected or disconnected. 
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5.2.9 Options 

 

Settings for the irrigation process 

   

 
If the irrigation gets interrupted by the weather station, the station checks throughout the 
time entered here whether the irrigation can be resumed.  
If the weather station does not give the all‐clear for resuming irrigation within the time 
entered here, the system ends the programme. It will no longer start up automatically. 
Input range:     0 ‐ 999 min. 
Default:     60 min. 

 

Recommended rain detector: MiniClik rain detector 

 
This field is for an overlap pause time in the single valve and sector programmes. 
+ means a pause time between closing and opening the valves. 
‐ means an overlap time between closing and opening the valves 
Input range:     ‐30 to +30 seconds 
Default:     0 seconds 

   

 
In this field you enter the overlap delay time for prescribed 
programmes (manual programme process).  
Input range:     0 ‐ 30 seconds.  
Input pattern:     3 seconds 
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Pump control 

 
   

 
Interval for calculating flow capacity: (SPECIAL FUNCTION) 
While an irrigation programme is running, the optimum pump sequence gets determined 
here related to the latest calculated valve flow rate. During the irrigation process the effects 
of flow rate fluctuations thus get reduced and you have an optimum pump sequence 
determined by the integrated average calculation function. 
Here you enter how often during the irrigation process you want the system to calculate the 
average in relation to the current valve flow rate. The 30 seconds of valve flow rate are the 
determining factor for the optimum pump sequence related to the average value of the last 
30 seconds. The input value indicates the calculation’s interval. 
Default:     30 seconds 

   

 
Interval for updating pump capacity 
This field is of interest only if multiple pumps are being controlled via pump decoders. In this 
case Perrot Sirrah takes over pump management. The programme tries to adapt the pump 
capacity to current consumption in the optimum manner. 
In this field you set the interval at which you want the pumps to be connected or 
disconnected. What you enter in this field applies for all irrigation programmes. 
Input range:    0 – 9999 seconds 
Default:     30 seconds 

   

 

If you enter ‘0’ seconds for the interval for updating pump capacity, pump management is 
disabled and all pumps run throughout the entire irrigation programme. 
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Feedback decoder settings 

 
   

 
Number of wrongly open valves 
If the number of the ‘Valve won’t close’ error messages is above the limit entered here, the 
entire irrigation gets terminated. Every active programme gets stopped and all manually 
opened valves get closed. The irrigation status changes to ‘Error’. The irrigation cannot be 
restarted until the error has been reset on the Support / Error Messages menu. 
Input range:    0‐ 255 
Default setting:   0 (function not activated) 
 
Query delay when opening valves 
This time indicates for how many seconds the system accepts the ‘Valve closed’ status before 
giving out an error message.  
Input range:    15 – 250 seconds 
Default:    30 seconds 
After entering the time you want to use, click ‘Save’ to accept that figure. 

 

In order to avoid any unnecessary error messages, this time should be set to 150  
seconds. 

  Query delay when closing valves 
This time indicates for how many seconds the system accepts the ‘Valve open’ status before 
giving out an error message  
Input range:    15 – 250 seconds 
Default:    30 seconds 
After entering the time you want to use, click ‘Save’ to accept that figure. 
 
In the ‘Feedback Decoder Settings’ field 
The bidirectional decoder gives a short current pulse (5 milliseconds) to the solenoid  
at intervals of c. 1 minute. This current pulse is used to test the solenoid resistance and check 
that solenoid and decoder are correctly connected. Some valves react so quickly that as a 
result of the solenoid being briefly actuated the valve could be momentarily opened. In order 
to avoid these irritations at an unwanted moment, the time for the test to be done can be 
set in the ‘Feedback Decoder Settings’ field. 
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Example 
From 01:30 to 03:00    1h 30 min. test duration 
From 22:30 to 01:00    2h 30 min. test duration 
From 00:00 to 00:00    Function passive ‐ no test 
From 00:00 to 23:59    23h 59 min. test duration   

 

It is advisable to opt for a test time of c. 60 minutes  
during the night. 

 

Alarm notification 

 
 

 
You can have the system alert you via the alarm notification function if any pump fault 
occurs. 
Enter your e‐mail address 
 

 

 The e‐mail connection can be established only if the PC is connected to the Internet. 

 The participant receives only one e‐mail. 
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Geographic coordinates 

 
   

 
To find out your course’s correct latitude and longitude go on the Internet to 
https://www.google.de/maps 

 

 
Enter the address you are looking for 

 
Click on any clear place on the map 

 

The latitude and longitude of your address then get displayed.  
Please enter these under Options/Coordinates  
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Language 

 
   

 
Here you are able to set the language you want to use for the Perrot Sirrah system 
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5.2.10 Users 

 

 

 
Create a new user 

 
Enter a user name 

 
Issue a password 

 
Select the user’s authorisation level 

   
Save 

 
Back to Main Menu  

 

Only the administrator is able to create a new user. 

 

The following table gives an overview of the menus to which the different users obtain access. 

Main Menu  Sub‐menu  Dropdown menu  User  Admin 

Installation Data 

Areas and Graphics 
Areas    X 

Graphics Selection    X 

Control Unit  Control Unit    X 

Pump Station 
Pump Systems    X 

Pumps    X 

Flow Zones 
L flow zone    X 

M flow zone    X 

Sort Name 
Sort Name    X 

Holes    X 

Station Data  Station Data    X 

Sensors 
Control Unit    X 

Pump Station    X 

Pump Management  Pump Management    X 

Options 
Options    X 

Language    X 

Users  Users    X 

Support  Control Unit Status  Overview  X  X 
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    Activate/ 
Deactivate Decoder 

X  X 

    Programme Decoder  X  X 

  Error Messages  Confirm  X  X 

  Decoder Test  Overview  X  X 

    Select   X  X 

    Start Test  X  X 

  Test Log    X  X 

  Control Unit Update  Control Unit 
Selection 

X  X 

    Software Version 
Selection 

X  X 

    Start Update  X  X 

  Info  ‘PERROT’ Website  X  X 

    E‐mail ‘PERROT’  X  X 

    Operating Guide  X  X 

Reports  Programmes Reports  Data Export  X  X 

    Print  X  X 

  Sirrah’s Diary  Print  X  X 

Irrigation 
Programmes 

Create Automatic 
Programmes 

Create  X  X 

    Simulate  X  X 

    Print  X  X 

  Create Manual 
Programmes 

Create  X  X 

    Simulate  X  X 

    Print  X   X 

Irrigation  Irrigation Calendar  Select Programmes  X  X 

    Start/Stop  X  X 

    Pause  X  X 

    Simulate  X  X 

  Manual irrigation  Select Programmes    X 

    Start/Stop  X  X 

    Pause  X  X 

    Simulate  X  X 

  Edit graphic  Edit  X  X 

    Open   X  X 

    Close  X  X 
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5.3 Irrigation Programmes menu category 

 

 

Using the Perrot Sirrah software you create optimal irrigation programmes. 
These irrigation programmes get tested by running an internal simulation. 
In this test the Pump Flow Manager integrated in the programme uses 
the master data to calculate the optimum cycle.  
Based on the prescribed conditions, the cycle gets calculated such that the 
available pump capacity gets utilised to the greatest extent possible, but not 
overloaded.  In this way the shortest possible irrigation time is achieved and 
the available facilities, such as pump and pipe network, are optimally utilised. 

 

5.3.1 Automatic Programmes 

 

 

 

  
Select an area. 

  

Enter a programme 
name 

    then click 

 

After that you are able to add your 
valves to the programme via the sort 
names that have been set up 
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Select the relevant valves. You can pick individual valves or for a station name select 

them all using the top check box. 

 

Select time or density depending on the parameters you want to use for controlling 

your irrigation.  

 
Enter here the corresponding parameter for time/density. 

 

Press the ‘OK’ button. The parameter you entered is now transferred to the selected 

valves. 

 

You can change the order by entering 1 to nn in ascending order (nn = maximum 

installed valves). The valve with the lowest number then gets opened first. 

 

Individual valves can be activated or deactivated for the programme here. 

(  = activated;   =deactivated) 

   
Here you are able to simulate your irrigation programme. 

 

 

You can also edit a valve’s individual 
parameters. 

 

You do this by clicking in the desired 
field and adjusting the parameter. 
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Click to return to the automatic programmes 

   
Click to print the overview of the simulation  

 
A PDF gets automatically produced. Click on it and the PDF opens. 

 

 

 
The file can be downloaded 

 
or printed out. 

 
Close tab to return to the Automatic Programmes menu 
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Click to print the overview of the simulation  

 
A PDF gets automatically produced. Click on it and the PDF opens. 

 

 

 
The file can be downloaded 

 
or printed out. 

 
Close tab to return to the Automatic Programmes menu 
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5.3.2 Manual Programmes 

 

 

 

 
Select an area 

 
Enter a programme name 

   
then click 

 
Select a pump system 

 
Select pumps 

 
First select the valves for the first step 

 
Enter a runtime for the first step 

    Click to add another step 

   
Here you are able to simulate your irrigation programme. 
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Click to return to the Manual Programmes 

   
Click to print the overview of the simulation  

 
A PDF gets automatically produced. Click on it and the PDF opens. 

 

 

 
The file can be downloaded 

 
or printed out. 

 
Close tab to return to the Manual Programmes menu 



SIRRAH MANUAL   

User Manual Sirrah 2020‐10‐13.docx  Last revised: 13.10.2020  Page 69 / 100 
 

5.4 Irrigation menu category 

 

The irrigation programmes created either get automatically started at a set time using 
the irrigation calendar or manually run via the manual start function.  
The vales can be individually activated via the ‘Graphics’ menu item 

5.4.1 Irrigation Calendar 

 

Using the irrigation calendar you can schedule irrigation of your course at a custom time. The irrigation 

calendar shows you an overview of irrigation programme, day of the week and start time of the irrigation.  

  Activate an automatic programme     

 
Select the irrigation’s day of the week  

 

Enter a budget for your irrigation programme.  

The budget enables you to adjust your irrigation programme’s duration.  

Example: At 100% budget your irrigation programme normally goes on for 10 minutes.  

If you were to reduce the budget to 50%, the time reduces to 5 minutes. 

 
Enter a start time 

 

You can use ‘Prio’ to change the order of the irrigation programmes.  

‘A’ is the highest priority.  

   
Here you are able to simulate your irrigation calendar 
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Select the pump system. 

 
Select the relevant day of the week 

    
Click to return to the irrigation calendar 

   
Click to print the overview of the simulation  

 
A PDF gets automatically produced. Click on it and the PDF opens. 
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The file can be downloaded 

 
or printed out. 

 
Close tab to return to the Irrigation Calendar menu 
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5.4.2 Manual Irrigation 

 

 

 
Select an area. 

 

Select an irrigation programme.  

Using Budget you are able to vary the programme’s runtime. 

 
Here you can enter how many times it will repeat. 

 
The length of the interval between repetitions of the programme can be entered here. 

 
Here you are able to simulate the selected irrigation. 

 
To start the irrigation programme press the ‘Start’   button. 
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Here you can pause the irrigation programme 

 
or stop it. 

 

 

   
Click to print the overview of the simulation  

    
Click to return to the Irrigation Manual Start menu 

 
A PDF gets automatically produced. Click on it and the PDF opens. 
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The file can be downloaded 

 
or printed out. 

 
Close tab to return to the Irrigation Manual Start menu 
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5.4.3 Edit graphic 

 

 

 
Select your area. 

   
Click ‘Edit’ to enable you to position valves on the map 

 
 

Make the view bigger/smaller 
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Select a valve 

 

And position it on your graphic.  

By clicking on the valve you are able to move it about freely on the graphic. 

 
You can catch the positioned valves using the ‘Lasso’    

 
or highlight them all using the ‘All’  button 

 
The ‘Delete’  button removes all selected valves. 

 
When you have positioned all the valves you can return to the ‘Overview’  . 
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Select a valve on the graphic 

 
or use the ‘Lasso’  to select the valves that you want. 

 
Enter an opening time for the valves, 

 
then press on ‘Open’   

   
You can close the selected valves individually   

   
or close them all at the same time 

 



SIRRAH MANUAL   

User Manual Sirrah 2020‐10‐13.docx  Last revised: 13.10.2020  Page 78 / 100 
 

 

 
In the right‐hand section you can select the relevant pump system. 

 
Here you see the opened valves’ water consumption 

 
and the efficiency of the pump system 

 
The valves’ remaining runtime is shown under Activities. 
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5.5 Reports menu category 

 

 

All irrigation processes get logged and saved by the Perrot SIRRAH software. These 
processes are made available by SIRRAH as reports. 
 
Two different reports are provided:  

5.5.1 Programmes Reports 

 

 

 
Select your area. 

 

You are able to curtail the time period of the report.  

You select the start time using ‘From’ 

 
and you select the end time using ‘To’. 

  To print the overview of the report click      

 
A PDF gets automatically produced. Click on it and the PDF opens.   
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The file can be downloaded 

 
or printed out. 

 
Close tab to return to the Reports menu 
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You can export the report.  

Using the ‘Comma‐limited (,)’ button, the data gets exported with a comma. 

  To start the data export, click   ‘Data Export’  

 

An Excel table gets automatically produced.  

Click on the Excel table and it opens. 

 

 

The individual records are presented there in 
one cell and are separated with a comma. 

  
You can save the Excel table  

  
and then close it again. 
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Another option for exporting the report. 

Using the ‘Semicolon‐limited (;)’ button, the data gets exported with a semicolon. 

  To start the data export, click   ‘Data Export’  

 

An Excel table gets automatically produced.  

Click on the Excel table and it opens. 

 

 

The individual records get presented in 
multiple columns. 

  
You can save the Excel table  

  
and then close it again. 

   

   

 

 

 

   



SIRRAH MANUAL   

User Manual Sirrah 2020‐10‐13.docx  Last revised: 13.10.2020  Page 83 / 100 
 

5.5.2 Sirrah’s Diary 

 

On the ‘Sirrah’s Diary’ menu all command data that the Perrot SIRRAH 
software generates gets listed and saved. 

 

 

 

Sirrah’s Diary can be automatically reloaded   

Automatic reloading can also be disabled   

    Click to print the overview of Sirrah’s Diary  

 
A PDF gets automatically produced. Click on it and the PDF opens. 
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The file can be downloaded 

 
or printed out. 

 
Close tab to return to the Sirrah’s Diary menu 
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5.6 Support menu category 

 

 

 

 

5.6.1 Control Unit Status 

 

Activate/deactivate decoder 

 

 
Select the control unit (VCU) 

 
Select a decoder 

 
To activate the decoder click on    

The decoder’s colour changes. 

  To deactivate the decoder again click   
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Programming decoders 
 

 

Before a new decoder is fitted it first has to be programmed to the corresponding address 
(number). 

 
With Perrot Sirrah the numbers of the decoders for valves, pump decoders and pump monitoring can be 
selected at will. For a better overview we recommend basing your numbering on the following system: 

Decoder number   1 .. ....245     for valves 
Decoder number   246 .. 250     for pumps  

 
 
Available decoder models: 
 
Description  Model name  Identifying feature  Use 

Standard decoder  PD5/AC‐1 
Square casing,  
4 connection cables 

For controlling one station 

4‐way decoder  PD5/AC‐4 
Rectangular casing,  
10 connection cables 

For controlling 4 stations 
 

6‐way decoder  PD5/AC‐6 
Rectangular casing,  
14 connection cables 

For controlling 6 stations 
 

CID decoder  CID 
Round casing 
2 connection cables 

For controlling one station 

Bidirectional decoder  PDF/‐1 
Black rectangular casing, 
4 connection cables 

For controlling 1 station with 
feedback of status diagnoses 
at the valve 

 

 

All decoders can be programmed any number of times. 

 

To programme a decoder you need the following components 
 Bridge PC with Sirrah programme installed and a VCU 
 DPG programming device ‐ Feedback (part no. ZH90022) or  

DPK programming cable (part no. SG50032) 
 Decoder 

 
Preparing for programming the decoder 
Open the VCU’s casing door. 

Connect the programming unit’s plug to socket 34 / 35 of the VCU terminal block. To do this you have to 

unplug the decoder cable (6‐pin plug). 
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Programming Unit 

This menu enables you to define the decoder numbers. 

 
 

Explanation  
 Each dot stands for the decoder number to the right of it. The meaning of the different colours is 

explained in the legend on the right‐hand side of the menu. 
 Select control unit: using the pull‐down menu, select the control unit to which the programming unit 

is connected. 
 Activate/Deactivate: clicking the button enables/disables the selected decoder. 
 Pull‐in/holding current: depending on the characteristics of the solenoid(s) to be pulled in by the 

decoder, a higher or lower level of pull‐in current is needed to ensure that the solenoid switches 
reliably.  

 The current can be set at 4 levels: High, Standard, Medium or Low. Based on the level set when it is 
programmed, the decoder gives more or less pull‐in and holding current to the solenoid.  

 When doing the programming you should keep to the recommended working ranges in the table 
called ‘Variable Current Levels with Standard Decoders’.  

 Function key for programming the decoders 
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Programming successfully performed 

                   

Ready for programming 

                                       

Decoder active  

Programming using DPG programming device (part no. ZH90022) 

 Connect the new decoder to the programming unit. 
Red cable   into red terminal 
Blue cable  into blue terminal 
In each case 1 black cable into the black terminals.  
 

 Set the programming box switch to ‘Mid‐Position’. 
 

 Click on the decoder number you want 
By doing so, you have selected the corresponding decoder number. The white circle gets highlighted 
with a dot. 

 

 Click once on the ‘Prog. Decoder’   button 
 

The decoder’s LED will now glow continuously. 
 

 
 
 

 After no more than 2 seconds push the switch up to position ‘Programme’ and keep it held pressed 
for 2 seconds. 
You have now saved the address to the decoder. 

 
The decoder’s LED should now give 5 short flashes. 

 
 
 

 
 
If this is not the case, repeat the programming from “Click once on the 
‘Prog.  Decoder’ button.” 

  
To now test the programmed decoder, please move the  
programming box switch down to the ‘Test’ position. 

 
Now click the ‘Activate’ button. 
The decoder now gets enabled. If the LED (SOLENOID ON) on the programming device is glowing, the 
decoder flashes in the following rhythm: 

  
 
 

 
To end, click on the ‘Deactivate’ button 
The decoder is now ready for fitting. 
Using a permanent marker pen, write the relevant number on the decoder type plate! 
To programme further decoders repeat the whole process. 

 

 

If a decoder is connected to a power supply for more than 5 minutes, it goes automatically 
into programming protection mode. The decoder cannot then be programmed again until it 
has been disconnected for some time. 
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Programming successfully performed 

                   

Ready for programming 

Programming with DPK programming cable (part no. SG50032) 

 Connect each programme cable terminal to 1 of the decoder’s black cables. 
 

 Click on the desired decoder number 
By so doing you have selected the corresponding decoder number. The white circle gets highlighted 
with a dot. 

 Click once on the ‘Prog. Decoder’   button 
 

The decoder’s LED will now glow continuously. 
 

 
 
 

 After waiting at least 2 seconds, you must short circuit the decoder’s red and blue cables with each 
other. 
You have now saved the address to the decoder. 

 
The decoder’s LED should now give 5 short flashes. 

 
 
 

 
 
If this is not the case, repeat the programming. 
 

 

It is not possible to use the programming cable to carry out any function checks. If you 
want to do this, you have to connect a solenoid to the blue decoder cable and to the red 
one. 

 

To programme further decoders repeat the whole process. 
Write the relevant number on the decoder!! 
 

Programming bidirectional decoders 
The bidirectional decoders are programmed using the same procedure as for the standard decoders. The 

programming should then be done very quickly on the programming unit, as otherwise the cyclical fault 

scanning identifies that no solenoid is attached and as a result the programming process gets into a muddle. 
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Decoder list 
The decoder list is used for conceptual recording of the installation data. 
 

Decoder  Playing area  Number and models of  Water consumption   Irrig.  Flow 

No.  Name  sprinklers in the network  m³/h  Area m²  Zone 

           

           

           

           

           

           

           

           

           

 

Variable current levels with standard decoders  
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Control Unit Status 
Via the ‘Control Unit Status’ menu the user receives a summary of current levels measured by the VCU. 

 
 

Description of the measurements: 
 
Earth current:        The decoder line’s leakage current 
          The leakage current must not exceed the following levels: 
          More than 0.7A for 8 seconds 
          More than 1.0A for 4 seconds 
          More than 1.4A for 2 seconds 
          More than 2.0A for 1 seconds 
 
Load current:        Current loading of the decoder line in amps 

The decoder line’s current draw is too high. 
The following limits must not be exceeded: 

          More than 2.8A for 32 seconds 
          More than 4.0A for 16 seconds 

The optimum load current is calculated from the VCU’s current 
consumption (50ma) plus current consumption per connected 
decoder *** is 1mA.  
Example:  
You want a system with 100 decoders to have a load current of 
150mA in stand‐by mode. 

 
Volt A:          Output voltage (volts) of decoder line A 
Volt B:          Output voltage (volts) of decoder line B 
          Level has gone below the voltage limit. 
          Less than 20.0 volts for 32 seconds 
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LED 1 (yellow):       Status for irrigation programmes 
 
ON:          Irrigation programme is currently running 
 
FLASHING:        Irrigation programme has been stopped by the weather station. 
 
SHORT FLASHES:      A running irrigation programme has been stopped. 
 
LONG FLASHES:      VCU is in a waiting loop. 
 
OFF:          A fault has occurred in the VCU. 
   
 
LED 2 (red):        Status of 2‐conductor cable 
 
Contractor:        Fault in the 2‐conductor cable (see VCU status) 
 
FLASHING:        No fault, or the earth current is more than 0.25A. Operation  

being continued. 
 
SHORT FLASHES:      Initialising the 2‐conductor cable, connection of the decoders  

being established. 
 
OFF:          Normal status. No faults. 
 
Selected valves:      Indicates the selected decoder number / the valve. 
          For opening, closing or programming. 
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5.6.2 Error Messages 

 

On the ‘Error Messages’ menu all error messages get listed and saved. The 
error messages are saved until they are acknowledged. 

 

 

 

The overview of the error messages can be automatically reloaded ‘TICK’  . 

The automatic reloading can also be disabled ‘CROSS’   

 
Select an error message 

 
and acknowledge it so that it gets deleted from the overview. 

 
Or you can delete all error messages. 
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5.6.3 Decoder Test 

 

 

On the Support / Decoder Test menu you are able to carry out a passive decoder test.  
 
This test only gives quantitative information about the functioning of the decoder. It is therefore imperative 
to check the functioning or defect in situ. 
 
Around one minute after the decoder test is started the decoder line’s current draw gets measured. This 
measurement is used as a reference value. 
Now the first decoder to be tested gets enabled for the set test time.  
At set intervals the current draw of the decoder line gets measured again and the average value established. 
The average value gets subtracted from the reference value.  
The value calculated is the decoder’s current draw. 
The measuring is then continued with the next identified decoder.  
 

 

With an intact decoder unit and solenoid unit the current draw is between  
10 and 50mA.  Where values are above or below this, an in‐situ check should be  
carried out at the station. 

 

 

As when current draw levels are outside of the tolerance the measurement gets repeated 
twice,  
the entire measuring process can take a long time. 
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Performing a decoder test 

 For selecting the decoders to be tested there are 3 possibilities 
 Click the ‘All’ button. All decoders then get tested. 
 Click the ‘Installed’ button. Only the entered decoders (red dot) get marked and tested.  
 Click on the decoder number you want. 

 

 

Clicking the ‘None’ button deletes your selection. 

 

 Select test time. Open the pull‐down menu and select one of the preset times.  
The longer the test time, the more accurate the values obtained. 

 Click on the ‘Test’ button to start the test.  
 

 

While the test is running do not leave the menu. 

 

 

As the test runs the red LED on the VCU flashes. 

 

 

During the decoder test the pump decoder does not get started,   
however the valves do get physically opened. Please take appropriate measures  
(e.g. close main valve) if you do not want any flow of water. 

 
For test results see ‘Test Log’ 
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5.6.4 Test Log 

 

The individual decoders’ current draw is shown via the following menu: 

 
 

 select the control unit (VCU) you want. 
 Select filters (right‐hand button bar) such that only ‘Decoder Test’ is checked.  

 

 

If the current value shown is outside of the tolerance limit, the line gets highlighted with an 
asterisk ‘*’. If after 2 further tests the result is unchanged, the decoder number then gets 
highlighted with ‘ERROR’. 

 
The print preview at the end of the list indicates the number of decoders that are outside of the tolerance 
limit. 

The tolerance range for a decoder’s current draw is  
set at 10mA to 50mA 
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You can download the 
Testlog.pdf file 

   or print it out. 
   
   

   

 
 

 

If the decoder line has a short circuit, this test delivers results of only limited quality. 
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5.6.5 Update Control Unit 

 

This menu item enables you to update your control unit (VCU). 

 

 

 
 

Select your control unit.  

The control unit must have been set to passive on the ‘Control Unit’ 

menu! 

 
Select a software version. 

 
And start the update 

 
Here you can see the update’s progress. 
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5.6.6 Info 

 

Shown via this menu item are the Sirrah version number and the  
Regnerbau Calw GmbH address. 

 

                                                                  

 

 
From here you can visit the Regnerbau Calw GmbH website. 

 
If you want to contact us, click the ‘E‐Mail’ button 

   

To read the Perrot Sirrah software operating guide in German, click 

on the German flag. 

   

Or, if you need the Perrot Sirrah software operating guide in English, 

click on the British flag. 
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Für weitere Informationen stehen wir Ihnen gerne zur Verfügung! 
We remain at your full disposal for any further information you may require! 

 

 

 
REGNERBAU CALW GmbH 

Industriestrasse 19‐29 

75382 Althengstett – Germany 

Tel. +49 7051 1620 

E‐mail : technik@perrot.de 

http://www.perrot.de 

 


